Datenblatt XMP-GA-12-DO / HAND

Digitales Ausgangsmodul
XMP-GA-12-DO

Anwendungsgebiete
e Steuerung von Stellgliedern und
Antrieben (1 bis 4stufig)

Funktionen, Eigenschaften, Optionen

- RS485-Schnittstelle

- Hardware-Adressierung liber Mikroschalter

- 12 Ausgéange (DO1 — DO12), potentialfrei

- max. Kabellange: 300m (2x2x0,8)

- Diagnose von Kommunikationszustanden
Uber zwei LED’s

- 12 Anzeige-LED’s, pro Ausgang eine

- Alle Ausgange uber Trennklemmen gefiihrt

- Option: XMP-GA-12-DO-HAND mit
Handbedienebene > Schalter (EIN, AUS, AUTO)

Technische Daten

Spannungs- 24V AC/DC £ 20%

Versorgung:

Stromauf- max. 100 mA bei 24 V AC (im
nahme: Leerlauf)

Leistungsauf- ca. 2,5 W im Leerlauf

nahme: (in Abhangigkeit von der externen

Beschaltung max. 10 W)

Nennlast der Max. 5 A bei 250 V AC

Relais: Max. 5 A bei 30 V DC

Schnittstellen: 1 x RS485 9600 Baud asynchron

19200 Baud asynchron

Prozessor: AT89C51

Umgebungs- wahrend des Betriebes: 0 bis 50°C

bedingungen: (32 bis 122°F)
Lagerung: -40 bis 70°C

(- 40 bis 158°F)
5 - 95% relative Luftfeuchtigkeit,
nicht kondensierend

Abmessungen: (HxBxL)
150 x 114,5 x 135 mm
160 x 114,5 x 135 mm (/HAND)

Gewicht: ca. 0,52 kg
ca. 0,54 kg ([HAND)

Busfahiges Modul zum Steuern von
12 digitalen Ausgangen (ohne und
mit Handbedienebene)
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Schema zu den Anschlussméglichkeiten der XMP-GA-
Module an BABYLON/NT

XMP - GA - BOX GA-Steuermodul fiir die GA-Ein-
und Ausgangsmodule sowie flr
die Einzelraumregler (separate

Firmware!)
XMP-GA-12-DI 12fach-Digital-Eingang
XMP-GA-12-DO 12fach-Digital-Ausgang
XMP-GA-12-DO-HAND 12fach-Digital-Ausgang mit
Handbedienung
XMP-GA-4-DO 4fach-Digital-Ausgang
XMP-GA-4-DO-HAND  4fach-Digital-Ausgang mit
Handbedienung
XMP-GA-8-Al 8fach-Analog-Eingang
XMP-GA-8-AO 8fach-Analog-Ausgang
XMP-GA-8-AO-HAND  8fach-Analog-Ausgang mit
Handbedienung
XMP-GA-IRC-001 Einzelraumregler

Bestellnummer: XMP-GA-12-DO
XMP-GA-12-DO-HAND
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XMP-GA-12-DO

Die flexiblen URANUS-Module bieten die optimale Lésung
bei der Planung gebaudespezifischer Auto-
mationssysteme. Die XMP-GA-12-DO-Module dienen
zum Steuern von Stellgliedern und Antrieben.

XMP-GA-12-DO-HAND-Spezifikation

Mit den auf dem XMP-GA-12-DO-HAND-Modul
integrierten Schaltern konnen die digitalen Ausgange auf
- AUTO - vom System gesteuert,

- EIN > Relais werden von Hand eingeschaltet, oder

- AUS - Relais werden von Hand ausgeschaltet
gestellt werden.

Anschlussklemmen
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Legende: S1-S12: SchlieRerkontakt

M1-M12: Gegenkontakt

N, L, K: Stitzklemmen

AC1/AC2: 24V | AC

485: RS485-Schnittstelle

PE: Schutzleiter (Protected Earth)

Die Klemmenbelegung der GA-12-DO (-HAND)

ACHTUNG!

Fiir den Anschluss der Betriebsspannung an die
Feldgeréte, muss die technische Beschreibung
dieser Geréte beachtet werden.

Die Feldgeréte miissen unbedingt von einem
separaten Netzteil mit Spannung versorgt
werden. Andererseits kann es zur Zerstérung
des XMP-GA-Moduls kommen.

Einstellen der Mikroschalter:

SW1: Einstellen der Hardware-Adresse des DO-Moduls:

Mikroschalter Einstellen der Hardware-Adresse (0..15)

1.4 des XMP-GA-12-DO(-HAND)
Beispiel: 1234
1000 = Adr. 1
0110 = Adr. 6
Mikroschalter Baudrate (Ab Software GA-12D0O-V1.2)
5..8 0000 > 9600 Baud

0001 -> 19200 Baud

Ki Nr. 13 [ 14 15 [ 16 17 [ 18
Funktion RX | TX AC1 [ AcCt AC2 [ AC2
Kommunikation Betriebsspannung Spannungs-

RS485 Modul weiterleitung zum

nachsten Modul

Kommunikation
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Spannungsversorgung
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XMP-GA-BOX GA-Modul

Hinweise zur Verdrahtung:

Die 12 bindren Ausgange sind potentialfrei!

Bei gesetztem (aktiviertem) Ausgang (1..12) sind die
entsprechenden Kontakte zwischen S und M geschlossen
(Schlief3erfunktion).

Die Stutzklemmenblocke N, L und K sind jeweils
untereinander gebruckt.

Die Betriebsspannung wird flir jedes Modul von aufien
Uber die Anschlussklemmen angelegt. Die Kommunikation
kann Uber den internen Verbindungsstecker oder die
Anschlussklemmen (13,14) zu den Modulen gefihrt
werden. Datenkabel muissen paarig verdrillt und
abgeschirmt sein! (z.B.: Y-STY oder besser)

Abmessungen:
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Um ein Vertauschen der Modultypen zu vermeiden, sind
diese am Klemmsockel mechanisch codiert!

. mebe sis Techaik
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